
工业机器人的系统组成



主要内容主要内容

• 了解常用工业机器人的系统构成。

• 能够识别工业机器人系统的基本组成部分。



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成

工业机器人通常由机械结构系统、驱动系统、和控制系统三部分组成。 



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成
1. 机械结构系统

工业机器人的机械结构系统主要由末端执行器、手腕、手臂、腰
部和基座组成。



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成
1. 机械结构系统——⑴末端执行器

末端执行器是机器人直接用于抓取和握紧（或吸附）工件或夹持专
用工具（如喷枪、扳手、焊接工具）进行操作的部件，它具有模仿人手动
作的功能，并安装于机器人手臂的前端。

末端执行器大致可分为以下几类：

● 夹钳式取料手；
● 吸附式取料手；
● 专用操作器及转换器；
● 仿生多指灵巧手。



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成
1. 机械结构系统——⑵手腕

手腕是连接末端执行
器和手臂的部件，它的作用
是调整或改变工件的方位，
因而它具有独立的自由度，
以使机器人末端执行器适应
复杂的动作要求。



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成
1. 机械结构系统——⑶手臂

手臂是机器人执行机
构中重要的部件，它的作用
是将被抓取的工件运送到给
定的位置上。



工业机器人的系统组成工业机器人的系统组成
1. 机械结构系统——⑷腰部和基座

腰部又称立柱，是支撑手臂的部件，其
作用是带动臂部运动，可以在基座上转动，也
可以与基座制成一体。与臂部运动结合，把腕
部传递
到需到的工作位置。

基座是机器人的基础支持部分，起支撑
作用。整个执行机构和驱动装置都是安装在基
座上的，有固定式和移动式两种。所以该部件
必须具有足够的刚度、强度和稳定性。
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2. 驱动系统

工业机器人的驱动系统包括驱动装置和传动机构两部分，它们通常
与机械结构连成机器人本体。
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3. 控制系统

控制系统，相当于机器人的“大脑”，要有效地控制工业机器人，
它的控制系统就必须具备以下两种功能，也是工业机器人控制系统所必需
的基本功能。
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3. 控制系统

工业机器人的控制系统主要包括硬件和软件两个方面。



总结总结

• 通过对工业机器人的系统组成的的学习，了解常用工业机器人的系统

构成，能够识别工业机器人系统的基本组成部分。
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