
广东省高等教育《机械原理》自学考试-模拟1-2
注意事项：

1．本试卷满分100分；考试时间50分钟。    

一、判断题{本大题共 24小题，每小题 2分，共 48分)判断下列每小题的正误。

正确的在题后括号内打“√”，错误的打“×”；如全部打“√”或打“×”，

本大题不给分。

1．有害阻抗力即机械运转过程中所受到的非生产阻力。    （    ）

2．运动副中的法向反力和径向反力的合力称为运动副中的总反力。    （    ）

3．有效阻抗力即工作阻力。                    （    ）

4．设计新机械时，需要计算其运动副的摩擦。    （    ）

5．摩擦力、介质阻力等一般常称为有害阻力。  （    ）

6．法向反力和径向反力之间的夹角为摩擦角。  （    ）

7．不论是设计新机械，还是为了合理地使用现有机械，都必须对机械的受力情况进行分析。

（    ）

8．在机械运动时，其各运动副两元素之间不产生摩擦力。（      ）

9．机械效率等于理想驱动力与实际驱动力之比。    （    ）

10．螺旋千斤顶不能自锁。    （   ）

11．由于摩擦不可避免，故必有损失率大于零和机械效率小于1。     （    ）

12．机械都不具自锁特性。               （    ）

13．机械效率等于理想驱动力矩与实际驱动力矩之比。   （    ）

14．设计夹具时都不必考虑自锁。                （    ）

15．机械运转时，作用在机械上的驱动功等于有效功加损失功。（    ）

16．机械就其结构情况分析，只要加上足够大的驱动力就一定不会自锁。（     ）

17．对转子进行动平衡时，要求其各偏心质量产生的惯性力和惯性力偶矩同时平衡。（   

）

18．转子的静、动平衡实验均在同一台装置上进行。    （     ）

19．对于轴向尺寸较大的转子，由于偏心质量所产生的离心惯性力不在同一回转平面内，

在设计时要考虑使其达到静、动平衡。（    ）

20．转子在动平衡实验前均不必作静平衡实验。 （    ）

21．对于任何动不平衡的刚性转子，只要在两个平衡基面内分别各加上或除去一个适当的

平衡质量，即可得到完全平衡。                   （    ）

22．大型和高速转子只作现场平衡。       （    ）

23．为了使转子得到平衡，在设计时要考虑使其达到静、动平衡。（     ）

24．在设计时已考虑过平衡的转子，由于制造和装配的不精确、材质的不均匀等原因，不

会产生新的不平衡。（    ）

二、填空题(本大题共 11小题，每小题 2分，共 22分)请在每小题的空格中填

上正确答案。错填、不填均无分。

25．阻抗力与其作用点的速度方向相反或成钝角，其所作的功为负功，称为          。



26．驱动力与其作用点的速度方向相同或成锐角，其所作的功为正功，称为驱动功或

。

27．阻止机械运动的力称为_        。

28．机械在运动过程中，其各构件上受到的力有         、生产阻力、重力、摩擦力和介

质阻力、惯性力以及运动副中的反力等。

29．假设在机械中不存在摩擦，这样的机械称为          。

30．在理想机械中，为克服生产阻力所需的驱动力称为                。

31．机械的输出功与输入功之比称为            。

32．完全平衡的措施有利用平衡机构平衡和                   。

33．部分平衡是              掉机构总机构惯性力的一部分。

34．部分平衡的措施有利用平衡机构平衡、利用平衡质量平衡、                    。

35．机械平衡的目的就是设法将构件的不平衡惯性力加以            以消除或减小其不

良影响。

五、计算题(本大题共2小题，每小题10，共20分)

38.计算图示机构自由度。指出可能存在的复合铰链、局部自由度和虚约束。

39.计算题38图所示机构自由度。支出可能存在的符合铰链、 局部自由

度和虚约束。


